
ŠKOLA:  Tehnička škola u Imotskom                                                 RAZRED: Četvrti (4H) 

NASTAVNI PREDMET: Računalom numerički upravljani strojevi         

BROJ SATI: 1/32                                                               NASTAVNIK: Predrag Kujundžić 

CILJ (SVRHA) UČENJA PREDMETA: Znati strukturu i način rada numerički upravljanih 

strojeva. Razlikovati NUS prema izvedbi i primjeni. Spoznati mogućnosti automatske 

manipulacije i transporta obradaka i alata. Upoznati načine, mogućnosti, svrhu i zahtjeve pri 

povezivanju NUS-ova u obradne sustave. 
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Podjela NUAS za obradu 

Prema položaju glavnog vretena 

Prema izvedbi 

Prema namjeni: 

- tokarilice 

- glodalice 

- bušilice 

- brusilice 

NUS za izrezivanje: 

- žicom 

- laserom 

- vodenim mlazom 

NUS za deformaciju: 

- probijanje i izrezivanje 

čvrstom oštricom 

- savijanje 

NUS za elektrokemijske obrade: 

- dielektrikom 
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Objedinjavanje kompleksa 

Zaključivanje ocjena na kraju 1. pol. 

 

NUS ZA MJERENJE 

Podjela NUS za mjerenje: 

- konzolni 

- portalni 

 

ROBOTI I UREĐAJI ZA 

TRANSPORT I 

MANIPULACIJU 

Roboti i ureĎaji za automatski 

transport: 

- roboti: 

 kinematika 

 upravljanje 

- automatska kolica 

 

 

OBRADNI CENTRI, STANICE I 

PRILAGODNI SUSTAVI 

Obradni centar: 

- pojam 

- struktura 

- primjena 

Obradna stanica: 

- značajke 

- struktura 

Prilagodni sustav: 

- pojam 

- struktura 

Objedinjavanje kompleksa 

Završna sistematizacija 

Zaključivanje ocjena 
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